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auf die Form bringen lasst:
«
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Diese Form verdient vor der Form (11)   den Vorzug, weil sie nicht mehr den Differentialquotienten' der Function <&(x) enthalt. Um   ein  Beispiel   durchzufiihren,   nehmen   wir   auch   hier <&(x) = (7, d. h. constant an.   Dann erhalt man aus (12)
(13)                         ®(—«) = <7(2e   *   — 1),
und wenn man diesen Ausdruck in (2) einsetzt, so folgt
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Den Exponenten des letzten Integrals in (14) erganzen  wir zu einem Quadrat, indem wir setzen: («-f x)*   .   h            1    /     ,        ,   2a2& A2       a2
und dann lasst sich alles auf die Function ®(#) [§. 37 (4)] zu-riickfiihren. Wir substituiren in den drei Integralen der Formel (14) der Reihe nach
u =      #-f- 2a
— x
wodurch sich ergiebt:
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